Elementargeometrie
Dreieck: A=
h=
— rechtwinklig: ¢? = a? + b?

ol vl

— gleichseitig: S

— Kosinussatz: ¢ = a® + b* — 2abcos~y
Kreis:

quadratische Gleichungen

w=2mrund A =mr?~ 0,785 - d?

—b+Vb? —4dac

p P\?

Folgen und Reihen

2a

Trigonometrie

Prisma / Zylinder: V = Gh sina = w
ypotenuse
Pyramide / Kegel: V = :Gh cos = prikathete
ypotenuse
_ 2 — Gegenkathete
Kugel: V = 7Tr und O = 4nr tan o = =3 e ete

1= sin® a 4 cos® a

f'(x)=tan«

1 " 1— gt > 1
lim — =0 li =0 fiir [¢| < 1 = f 1 b= fiir |g < 1
Jim_ lim ¢" iir |l ];)q : iir g # kgq T, lq]
Differentialrechnung
f’(x) — lim f(m-i—h})z—f(x)
h0 / (sina)’ = cosa
(z") = na"? (%) =—= (Vz) = NG (") =e” (nz) =21 (cosa) = —sina
! / —u(z)v'(x
u(o@) = W) (@) (u@)e(@) =)o) ul@) (@) () = e
. o (@)
Iterationsschritt beim Newton-Verfahren: x,, 1 = x,, — ()
‘/L‘?’L
Hoch- / Tief- / Sattelpunkt = f/(x) = Wendepunkt = f"(x) =0
Linkskurve < f”(z) > 0 Rechtskurve < f"(z) <0
Tangente: f(z) = f(z,) + f'(z,) - (x —z,) Potenzreihe: f(z) = f(0) + f'(0)-z + @-:ﬁ bo=3 f(k),( ) ok
k=0
Normale: f(z) = f(z,) — ﬁ ( —z,)
Ableitung der Umkehrfunktion: flz) = 1,(y) = f,%r)
Ortskurve eines Punktes P, = (a:(a) Jy@): a=alx) = f(r)=1y(u)
3
1 1 '(2)?%)?
Krimmungsradius: bei waagrechter Tangente: r = allgemein: r = M
f"(x) f"(x)
Integralrechnung

o fiir n £ —1

n _ 1
/x dx——nﬂx

/ fle ) dx = F( <x>)
/F x)dr = /f
Rotationskorper: V(z) = f7T - f(6)?dE
0

/%dx =Inzx

Substitution und partielle Integration: Mit F'(x)

/qxdx:ﬁqx fir ¢ > 0,q # 1

= f(z) und G'(z) = g(z) gilt:



lineare Algebra

Binomialverteilung: Np =S £z/Np(l —p) =~ Stz /N2(1-2) = Dy N

Verteilungen:
Binomialverteilung Dr = (Z)pk(l —p)"* p=np o= /np(l—p)
Exponentialverteilung flx)=Xe ™ p=5 o=13
Gammaverteilung f(x)=Nlpe ® ook= 2 o= %
Normalverteilung flz)= L

cosar —sina 1 0 0 cosa 0 sina cosa —sina 0
D:<. ) D,=10 cosa —sina D, = 0 1 0 D,=|sina cosa 0
sina cosa . .
0 sina cosa —sina 0 cosa 0 0 1
Skalarprodukt: a - b= a1by + ashs + azbs = cosy = é:ﬁ;l
CLng - a3b2
Vektorprodukt: @ x b = [ agby — a1bs = dxbla , axblb , |axb=|d-|bl-siny
airby — azb
Spatprodukt: V, . = |(@ x b) - |
Leontiefmodell L om - S o o - o -1 =
(Produktion 7/ Ressourcen 7/ Uberschuss @)° | A-p = d=p-r=(E-A)p = p=(E-A) -
. suche an — 1 a 0
Fixpunkte: AT =% = (A—E)Z=0 = nichttriviale {1 2
(zwei- Founsen as  ax—1]0
dimensional)
Ei " d . suche ap —k a2 a3 0
gonwerte W Az = ki = (A-kE)Z =0 = picbtiriviale | a3 az—k  azm |0
Eigenvektoren (drei- Losungen "
dimensional) fir as1 32 a3 — 0
Wahrscheinlichkeitstheorie
Kombinatorik ;P;%ﬁglgfolge eRge;ijlenfolge Wahrscheinlichkeit
Wiederholungen k k+n—1 AW n—k
moglich " < n—1 k Pr(1-p)
- | (1) (k)
Wiederholungen n n k)\ n—k
nicht moglich (n—k)! k (N)
n
n n!
Bi ialkoeffizient: =
inomialkoeffizien (k) (= k) K
Statistik
Erwartungswert: pu = Z kp,
' 1 ¥ 1
Schétzer fir den Erwartungswert: ji = N Z Xy , fir die Standardabweichung: 6 = N_1 Z(X K — [1)?
k=1 T k=1
Konfidenzintervall mit Irrtumswahrscheinlichkeit a (z.B. 90%-Konfidenzintervall mit oo = 0, 1):
allgemeiner Ansatz: p—20 <S<pu+xo mit z=>dH1 - $)
Gleichung fiir Grenzen des Intervalls: p =S+ zo
S Stxy/S(1-%)



